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系統架構圖

結果與討論

在疫情防止傳染及環保意識抬頭下，
少觸碰外界的東西及不傷害環境的產
品勢必成為主流的產品，其次就是藉
由雲端的操控可對使用者蒐集大數據
資料，增加營收。本專題實作的題目
是雲端操控娃娃機，之所以雲端操控
就是希望達到少接觸機台防止疫情傳
染及無紙化收費的環境保護，同時又
可增加營收。雲端控制娃娃機基本上
就是透過網路控制娃娃機的操作，這
一些資料對商家來說，是最好的大數
據，藉由這一些數據可以分析出哪種
物品最好、哪個使用者的喜好等，然
後制定營收策略以增加收入。
. 
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夾娃娃機店內通常分為場主、台主，
場主負責裝潢以及租借場地作為夾娃
娃機的店面，增設保全監視器，並且
招租台主，台主需先繳交租金給場主
獲得獨立機台，但盈虧自負之權利，
也因此台主的獲益通常較不穩定且困
難。
但近幾年電子商店之崛起，虛擬店鋪
販賣商品已經非常普及，能夠快速方
便的購買物資非常吸引消費者，夾娃
娃機這種小額消費搭配上虛擬店鋪，
添增電子支付，將夾娃娃機利用於電
子商務，是現階段能夠配合現代人步
調之行銷方式以及策略

現場抓取 遠端抓取

優點 1.有臨場感
2.可知實物情況
3.操控爪子位置更精
確
4.現場取物
5.娃娃機製作簡單

1.無疫情傳染風險
2.可隨處玩樂娃娃機

缺點 1.有疫情傳染風險
2.只能臨場玩樂娃娃
機

1.無臨場感
2.不知實物情況
3.操控爪子位置不精
確
4.配送取物
5.娃娃機製作複雜

手機操作畫面



隨著職安問題日益重要，維護勞工之工作場
域環境的詳細規範也越來越明確，為了能滿足
資方可以即時監控到該廠區的相關指標數據，
更為了勞方的安全性可以有所提升，因此監控
場域的各項指標數據成了一大要點。過去在場
域的相關數據往往都沒有進行紀錄或是無法數
據可視化，勞方亦或是資方在進出場域時僅做
一般基本安全措施，但實際場域情況多少會有
一定落差，在數據無法進行即時查詢的狀況下，
有可能就造成工安意外等情況發生。有鑑於上
述之論點，我們認為有需要開發一套具即時性、
可監控性、數據收集性、可觀測、且方便查詢
的物聯網監控系統，以達到有效保障勞工在職
場的安全問題。
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研究結果

我們實現了工作環境安全數據即時監控的可
行性，透過即時數據收集以及Line Bot連接
Postgre SQL進行查找，達到保障勞資雙方在
不同場域進出之安全上更具保障性的目的。收
集到的數據在未來可以應用在大數據分析上，
或使用SVM分類出何種場域環境對勞工是最
具危害性，在人員的調度上可以隨時進行調整，
以最小化勞工在職場上會受到的傷害。或是將
此專案之設備架接成為穿戴式裝備，可以針對
勞工個人進出之個別場域的環境分析出危害指
數，將數據累積後，更能精準掌握勞工的身心
健康，以提早預防慢性病或是長時間暴露在危
害指數高的場域等狀況發生。

基於Line Bot結合IOT智慧工廠實現
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